Szczegolowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
Instalacje elektryczne
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1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robot (STWIOR) sg wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru instalacji
elektrycznych w ramach inwestycji : PROJEKT TECHNICZNY MODERNIZACJI SALI
GIMNASTYCZNEJ SZKOLY PODSTAWOWEJ NR 2w OLSZTYNKU,

ADRES INWESTYCJI:

11-015 Olsztynek, ul. Ostrodzka 2
1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument okre$lajacy standardy (jakosc)
wykonania robo6t z uwzglednieniem wiasciwosci jakie powinny posiada¢ wyroby i materiaty
budowlane, ktore majag by¢ uzyte do wykonania opisanych robot. Specyfikacje nalezy
rozpatrywac razem z projektem wykonawczym.

1.3. Kody CPV objete Specyfikacjq Techniczng

Kody numeryczne robot wg. Dziennika urzedowego Unii Europejskie;:
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych,

45312311-0 Instalowanie o$wietlenia i gniazd wtyczkowych,
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne,

45315600-4 Instalacje niskiego napigcia,

45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych,

45317000-2 Inne instalacje elektryczne,

1.4. Zakres robot objetych specyfikacja

Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace
wykonanie i odbior robot zgodnie z punktem 1.1.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna zwigzana jest z wykonaniem nastgpujacych robot:

e zasilanie rolet,

e rozdzielnice TSG,

e instalacj¢ o§wietleniowg wewngtrzna,

e wymiana gniazdek 230V,

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujgcymi Polskimi
Normami.



Rozdzielnice — szafy z wylacznikami glownymi i1 zabezpieczeniami poszczegoélnych
obwodoéw

Instalacja o$wietleniowa — instalacja lamp o$wietleniowych z aparaturg o$wietleniowg
Instalacja gniazd wtyczkowych — instalacja elektryczna gniazd wtyczkowych w
pomieszczeniach budynku

Demontaz starych instalacji — zdemontowanie istniejacej instalacji, osprzetu i aparatury oraz
utylizacja zdemontowanego materiatu

Okreslenia w tekscie niniejszego opracowania zawierajace wyraz ,, budowa” np. plac
budowy, teren budowy, dokumentacja budowy i.t.p., dotycza remontu a nie budowy hali
sportowej Bialoleckiego Osrodka Sportu.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw

e Zrodta uzyskiwania materiatldw i urzadzen

Wszystkie wbudowywane materiaty i1 urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania
robot musza by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegdlnych szczegdtowych
specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na trzy tygodnie przed uzyciem kazdego materiatu
przewidywanego do wykonania robot statych wykonawca przedtozy szczegdtowa informacje
o zrdédle produkcji, zakupu lub pozyskania takich materiatow, atestach, wynikach
odpowiednich badan laboratoryjnych i probek do akceptacji zarzadzajacego realizacja
umowy. To samo dotyczy instalowanych urzadzen.

Akceptacja zarzadzajacego realizacja umowy udzielona jakiej$ partii materialow z
danego zrédla nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie materialy pochodzace z tego Zrédla sa
akceptowane automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania atestow i/lub
wykonania prob materiatdéw otrzymanych z zatwierdzonego zrddta dla kazdej dostawy, zeby
udowodni¢, ze nadal spetniaja one wymagania odpowiedniej szczegotowej specyfikacii
technicznej.

W przypadku stosowania materiatow lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek
miejscowego zrodta, wilaczajac te, ktore zostaly wskazane przez zamawiajacego, przed
rozpoczgciem wykorzystywania tego zrodta wykonawca ma obowigzek dostarczenia
zarzadzajacemu realizacja umowy wszystkich wymaganych dokumentoéw pozwalajacych na
jego prawidtowa eksploatacje. Wykonawca bedzie ponosil wszystkie koszty pozyskania 1
dostarczenia na plac budowy materiatow lokalnych. Za ich ilo§¢ i jako$¢ odpowiada
Wykonawca. Stosowanie materialdow pochodzacych z lokalnych zrédet wymaga akceptacji
zarzadzajacego realizacjg umowy.

e Kontrola materialéw 1 urzagdzen

Zarzadzajacy realizacjag umowy moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe
materiaty i urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sa one zgodne z wymaganiami szczegdtowych
specyfikacji technicznych.

Zarzadzajacy realizacja umowy jest upowazniony do pobierania i badania probek
materiatu zeby sprawdzi¢ jego wilasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢ moga podstawe do
aprobaty jakosci danej partii materialdbw. Zarzadzajacy realizacja umowy jest rowniez
upowazniony do przeprowadzania inspekcji w wytworniach materiatow 1 urzadzen.

W czasie przeprowadzania badania materiatéw i urzadzen przez zarzadzajacego realizacja

umowy, wykonawca ma obowigzek spetniac nastgpujace warunki:

a) W trakcie badania, zarzadzajgcemu realizacja umowy bedzie zapewnione niezbegdne
wsparcie i pomoc przez wykonawce 1 producenta materialow lub urzadzen;



b) Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dostep do
tych miejsc, gdzie s3 wytwarzane materialy i urzadzenia przeznaczone dla realizacji
robot.

e Atesty materiatow 1 urzadzen.

W przypadku materiatow, dla ktorych w szczegotowych specyfikacjach technicznych
wymagane sg atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiadac atest okreslajacy w
sposdb jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez wykonawceg badan jakoS$ci
materialow, zarzadzajacy realizacja umowy moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace
atest producenta stwierdzajacy peing zgodnos$¢ tych materiatow z warunkami podanymi w
szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

Produkty przemystowe musza posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan musza
by¢ dostarczone przez wykonawce zarzadzajacemu realizacja umowy.

Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia — wazng legalizacj¢, moga by¢ badane
przez zarzadzajacego realizacja umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie
stwierdzona niezgodnos¢ wiasciwosci przewidzianych do uzycia materiatdow i urzadzen z
wymaganiami zawartymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych nie zostana one
przyjete do wbudowania.

e Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom umowy

Materialy uznane przez zarzadzajacego realizacja umowy za niezgodne ze
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi musza by¢ niezwlocznie usunigte przez
wykonawce z placu budowy. Jesli zarzadzajacy realizacja umowy pozwoli wykonawcy
wykorzysta¢ te materialy do innych robot niz te, dla ktorych zostaty one pierwotnie nabyte,
warto$¢ tych materialbw moze by¢ odpowiednio skorygowana przez zarzadzajacego
realizacjag umowy. Kazdy rodzaj robot wykonywanych z uzyciem materialow, ktore nie
zostaly sprawdzone lub zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy, bedzie
wykonany na wtasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawac¢ sobie sprawe, ze te roboty moga
by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe 1 niezaptacone.

e Przechowywanie i1 skladowanie materialow 1 urzadzen

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢. zeby materiaty 1 urzadzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich
jakos¢ 1 wilasno$ci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu.
Muszg one w kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekcji przez zarzadzajacego
realizacja umowy, az do chwili kiedy zostang uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania materialdow 1 urzadzen beda
zlokalizowane w obregbie placu budowy w miejscach uzgodnionych z zarzadzajacym
realizacjag umowy, lub poza placem budowy, w miejscach zapewnionych przez wykonawce.
Zapewni on, ze tymczasowo skladowane na budowie materialy 1 urzadzenia beda
zabezpieczone przed uszkodzeniem.

e Stosowanie materialdw zamiennych

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakim$ szczegdlnym przypadku materialy lub
urzadzenia zamienne, inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegdtowych
specyfikacjach technicznych, poinformuje o takim zamiarze przynajmniej zarzadzajacego
realizacja umowy na 3 tygodnie przed ich uzyciem lub wczesniej, jesli wymagane jest
badanie materialu lub urzadzenia przez zarzadzajacego realizacja umowy. Wybrany i
zatwierdzony zamienny typ materiatu lub urzadzenia nie moze by¢ zmieniany w terminie



pbzniejszym bez akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.
2.2. Materialy do wykonania instalacji

OSWIETLENIE, GNIAZDA
Nalezy uwzgledni¢ wszystkie niezbedne materiaty, urzadzenia i prace nie uwzglgdnione w

dokumentacji, a niezbedne do odbioru 1 prawidlowego dziatania instalacji.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot 1 sSrodowisko. Sprzet
uzywany do rob6ot powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy oraz powinien odpowiadac
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w szczegdtowych specyfikacjach
technicznych, programie zapewnienia jakosci 1 projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez zarzadzajacego realizacja umowy. Liczba i wydajno$¢ sprzetu
powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z terminami przewidzianymi W
harmonogramie robot.

Sprzet bedacy wlasnosciag wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt musi by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami
ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to
wymagane przepisami, wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacja umowy kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegotowe specyfikacje techniczne przewiduja
mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca
przedstawi wybrany sprzet do akceptacji przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane 1 nie
dopuszczone do robot.

3.2. Sprzet niezbedny do wykonania Robot

Rodzaje sprzetu uzywanego do robot elektrycznych pozostawia si¢ do wyboru
wykonawcy, po uzgodnieniu z inwestorem.

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzgdzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych robot zostang przez inwestora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Liczba i rodzaje $rodkow transportu bedg okreslone w projekcie organizacji robot.
Muszg one zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie
wykonawczym 1 szczegblowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami
zarzadzajacego realizacjg umowy, w terminach wynikajacych z harmonogramu robot.



Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych
obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom umowy, beda przez Inzyniera usunigte z terenu budowy na polecenie
zarzadzajacego realizacjg umowy.

Wykonawca jest zobowigzany usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie
uszkodzenia 1 zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transport materialow

Materialy na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi $srodkami
transportu, zabezpieczone w sposob zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie
z przepisami BHP i ruchu drogowego.

Podczas transportu urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ przed przemieszczaniem sig
W sposoOb zapobiegajacy ich uszkodzeniu.

Zatadowywanie i wyladowywanie urzadzen o duzej masie nalezy dokonaé przy
pomocy dzwignic lub z wykorzystaniem pochylni. W czasie zatadunku i wytadunku
nalezy postepowaé ostroznie, aby nie narazi¢ urzadzen na uderzenia i nie uszkodzi¢
powtok lakierniczych, oston blaszanych, zamkow itp.

Przy transporcie kabli i przewodéw minimalna temperatura dopuszczajaca
wykonanie transportu wynosza dla bebnow -15° C i - 5 ° C dla krazkow, ze wzgledu na

mozliwos¢ uszkodzenia izolacji. Nalezy stosowa¢ dodatkowe opakowania w

przypadku mozliwosci uszkodzen transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

e Roboty przygotowawcze

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg i S$ciste
przestrzeganie harmonogramu robdt oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami
specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot oraz
poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za wykonanie robdt w sposéb umozliwiajacy
przyszta prawidlowg eksploatacje obiektu

Przed rozpoczeciem montazu Kierownik robo6t powinien stwierdzié, ze:

- obiekt odpowiada warunkom zgodnym =z przepisami bezpieczenstwa pracy do
prowadzenia robdt instalacyjnych

- elementy budowlano-konstrukcyjne i instalacyjne majace wptyw na montaz urzadzen
odpowiadajg zatozeniom projektowym.

Przy montazu instalacji powinna by¢ zachowana nastepujaca kolejnos¢ robot:



- kucie bruzd, mocowanie korytek kablowych, mocowanie uchwytow n/t do rurek i listew
instalacyjnych
-wykonanie nowych instalacji niskopradowych zgodnie z projektem
-podiaczenie i uruchomienie urzadzen.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajac wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana instalacja.
Decyzje zarzadzajacego realizacjg umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
1 elementéw robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie
wykonawczym 1 szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i1
wytycznych wykonania 1 odbioru robdt. Przy podejmowaniu decyzji zarzadzajacy
realizacja umowy uwzglednia wyniki badan materialdéw 1 jako$ci robot, dopuszczalne
niedokladnosci normalnie wystepujace przy produkcji 1 przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwesti¢.
Polecenia zarzadzajacego realizacja umowy beda wykonywane nie pozniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozbg wstrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie wykonaweca.

e Trasowanie
Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
I urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidtowej konserwacji

oraz remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

e Montaz konstrukciji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze iuchwyty przewidziane do wulozenia na nich instalacji
elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podioza
w sposob trwaly, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana

instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacji.

e Przej$cia przez Sciany 1 Stropy

Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nast¢pujace wymagania:

- wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

- przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

- przejscia pomigdzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢
wykonywane w sposob szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ wyziewow,

- obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podlogi muszg by¢ chronione do

wysoko$ci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed



uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowa¢ rury stalowe, rury z tworzyw
sztucznych, korytka blaszane itp.

e Montaz sprzetu, osprzetu i opraw o$wietleniowych

Sprzet 1 osprzet instalacyjny nalezy mocowa¢ do podtoza w sposob trwaty zapewniajacy
mocne i bezpieczne jego osadzenie.

Do mocowania sprzetu iosprzetu moga stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki
osadzone na podtozu, przyspawane do stalowych elementow konstrukcji budowlanych lub
przykrgcone do podtoza za pomocg kotkéw 1$rub rozporowych oraz kotkéw
wstrzeliwanych. Uchwyty (haki) dla opraw zwieszakowych montowane w stropach nalezy
mocowaé przez wkrecanie w metalowy kotek rozporowy lub whbetonowanie. Nie
dopuszcza si¢ mocowania hakoéw za pomoca kotkéw rozporowych z tworzywa sztucznego.
Zawieszenie opraw zwieszakowych powinno umozliwia¢ ruch wahadtowy oprawy.
Przewody opraw o$wietleniowych nalezy taczy¢ z przewodami wypustow za pomoca
zkgczy swiecznikowych.

e PodejScie do odbiornikow

Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykonywaé w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

Podejscia do przewodow utozonych w podtodze nalezy wykonywa¢ w rurach stalowych,
zamocowanych pod powierzchnig podtogi, albo w specjalnie do tego celu przewidzianych
kanatach. Rury 1kanaly muszg spelnia¢ odpowiednie warunki wytrzymatosciowe 1 by¢
wyprowadzone ponad podtoge do wysokosci koniecznej dla danego odbiornika.

Do odbiornikow zasilanych od gory nalezy stosowac podejécia zwieszakowe. Sg to
najczesciej oprawy oswietleniowe lub odbiorniki zasilane z instalacji zawieszonych na
drabinkach lub korytkach kablowych. Podej$cia zwieszakowe nalezy wykonywaé jako
sztywne, lub elastyczne w zaleznosci od warunkéw technologicznych i rodzaju
wykonywanej instalacji.

Do odbiornikow zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykonywa¢ przewodami utozonymi na tych S$cianach, stropach lub konstrukcjach

budowlanych, a takze na innego rodzaju podtozach np. ksztattowniki, korytka itp.

o Ukladanie przewodow

o Przewody izolowane w rurkach

a) Ukladanie rur
Rury nalezy uktada¢ na przygotowanej iwytrasowanej trasie na uchwytach

osadzonych w podtozu. Konce rur przed potgczeniem powinny byé pozbawione



b)

ostrych krawedzi. Zaleznie od przyjetej technologii montazu i rodzaju tworzywa
taczenie rur ze sobg oraz sprze¢tem i osprzgtem nalezy wykonywac przez:

- wsuwanie w otwory lub kielichy z réwnoczesnym uszczelnianiem potaczen,

- wkrecanie nagwintowanych koncow rur,

- wkrecanie nagrzanych koncow rur.

Luki na rurach nalezy wykonywac¢ tak aby splaszczenie przekroju nie przekraczato
15% wewnetrznej Srednicy. Promien gigcia powinien zapewnia¢ swobodne
wcigganie przewodow.

Cala instalacja rurowa powinna by¢ wykonana ze spadkiem 0.1% aby umozliwié¢
odprowadzenie wody powstalej z ewentualnej kondensacji. Zabrania si¢ uktadania
rur z weiaggnigtymi w nie przewodami.

Weciaganie przewodow

Przed przystgpieniem do wciggania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidtowosé
wykonanego rurowania, zamocowania sprzetu i osprzetu, jego potaczen z rurami
oraz przelotowosc.

Wecigganie przewodéw nalezy wykona¢é za pomoca specjalnego osprzetu
montazowego. Nie wolno do tego celu stosowac przewodow, ktore pdzniej zostang

uzyte w instalacji. Laczenie przewodow wykona¢ wg wczesniej opisanych zasad.

o Przewody izolowane kabelkowe

a) uktadane na uchwytach

W zaleznosci od rodzaju pomieszczen instalacj¢ nalezy wykonac:
- w wykonaniu zwyktym,
- w wykonaniu szczelnym.
Stosuje si¢ nastepujace rodzaje instalacji:
- bezposrednio na podtozu za pomocg uchwytow pojedynczych lub zbiorczych,
- nauchwytach odlegto$ciowych (dystansowych) pojedynczych lub zbiorczych,
- pod tynkiem z osprzetem zwyktym lub bryzgoszczelnym,
- na korytkach prefabrykowanych metalowych,
Przy wykonywaniu instalacji jako szczelnej nalezy:
przewody i kable uszczelniaé w sprzecie i osprzecie oraz aparatach za pomocy
dtawnic. Srednica dtawnicy iotworu uszczelniajacego pierscienia powinna by¢
dostosowana do $rednicy zewnetrznej przewodu lub kabla. Po dokreceniu diawnic

zaleca si¢ dodatkowe uszczelnianie ich za pomoca odpowiednich uszczelniaczy.

Uktadanie przewodéw na uchwytach
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Na przygotowanej trasie nalezy zamontowa¢ uchwyty wg wczesniejszego

opisu. Odleglosci od uchwytéw nie powinny by¢ wieksze od 0,5 m dla

przewodéw kabelkowych i 1.0 m. dla kabli. Rozstawienie uchwytéw powinno

by¢ takie aby odleglosci miedzy nimi ze wzgledow estetycznych byty

jednakowe, uchwyty miedzy innymi znajdowaly si¢ w poblizu sprzetu

i osprzetu do ktorego dany przewod jest wprowadzony oraz aby zwisy

przewodow pomiedzy uchwytami nie byty widoczne.

b) uktadane podtynkowo (p/t | w/t)

Wykonanie instalacii p/t wymagaé bedzie:

ulozenia przewodow i zainstalowania osprzgtu przed wykonaniem
tynkowania. W przypadku wykonywania instalacji na istniejacych Scianach
niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i $lepych
wnek pod osprzet oraz ich zatynkowanie.

Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable
uszczelnia¢ w osprzecie oraz aparatach za pomocg dtawnic.

Srednica glowicy iotworu uszczelniajagcego pierécienia powinna byé
dostosowana do $rednicy zewngtrznej przewodu lub kabla.

Po dokreceniu diawnic zaleca si¢ dodatkowe uszczelnienie ich za pomoca

odpowiednich uszczelnien.

c) uktadane na konstrukcjach kablowych

Wykonanie instalacji w korytkach prefabrykowanych wymagaé bedzie:

zamontowania konstrukcji wsporczych dla korytek do istniejacego
podioza,
utozenie korytek na konstrukcjach wsporczych,

ulozenie przewodoéw w Korytku wraz z zatozeniem pokryw.

e [aczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy dokonywaé

W sprzecie i osprzgcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowaé potaczen

skrecanych. W przypadku gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone fabrycznie na

zewnatrz przewody, asamo ich podiaczenie do instalacji nie zostalo opracowane

w projekcie, sposob podiaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem lub kompetentnym

przedstawicielem Inzyniera.
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Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
napre¢zenia. Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania,
przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktorych przewody sa przylaczone za pomoca
oczek, pomigdzy oczkiem a nakre¢tka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowaé si¢
podktadki metalowe zabezpieczone przed korozjag w sposdb umozliwiajacy przeplyw
pradu. Dhugos¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie.
Zdejmowanie izolacji ioczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen
mechanicznych. W przypadku stosowania zyl ocynowanych proces czyszczenia nie
powinien uszkadzaé warstwy cyny.

Konice przewodow miedzianych zzylami wielodrutowymi (linek) powinny lecz
zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek

zamiast cynowania).

e Przylaczanie odbiornikow

Miejsca potaczen zyt przewoddéw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ dokladnie

oczyszczone. Samo polaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem

elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozja

itp.

Potagczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznoSci od

konstrukcji odbiornika i warunkéw technologicznych. Przylaczenia sztywne nalezy

wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw oraz

przewodami kabelkowymi i kablami.

Potaczenia elastyczne stosuje si¢ gdy odbiorniki narazone s3 na drgania o duzej

amplitudzie lub przystosowane sg do przesuni¢¢ lub przemieszczen. Polaczenia te nalezy

wykonac:

- przewodami izolowanymi wielozytlowymi gietkimi lub oponowymi,

- przewodami izolowanymi jednozylowymi w rurach elastycznych,

- przewodami izolowanymi wielozytowymi gigtkimi lub oponowymi w rurach
elastycznych.

Ponadto wykonawca jest zobowigzany do wykonania roboét elektrycznych zgodnie z

poleceniami projektanta i przedstawiciela zamawiajacego, a w szczego6lnosci do:

e wykonania instalacji elektrycznych przy uzyciu przewodow, kabli, sprzetu, osprzetu
oraz aparatury i urzadzen spehiajacych wymagania okres§lone w Dyrektywach Unii
Europejskiej 1 oznaczonych znakiem CE, zapewniajagcym nabywece, ze produkt spetnia
podstawowe wymagania bezpieczenstwa a jego uzytkowanie, zgodne z warunkami
uzytkowania, nie stanowi zagrozenia dla zycia i zdrowia ludzi,
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- Instalacje elektryczne o przekroju do 10mm2 wykonywaé przewodami
miedzianymi,
. sprawdzenia, czy parametry zaprojektowanych zabezpieczen i $rodkéw ochrony

przeciwporazeniowej sg zgodne z aktualnymi przepisami i normami, Sprawdzenia, czy

srodki ochrony przed przepigciami sg zgodne z aktualnymi przepisami i normami.

5.2. Instalacje elektryczne

Rozbudowie podlega instalacja w dobudowywanej cze$ci obieku, instalacje trzeba
podigczy¢ do istniejacej rozdzielni elektrycznej. Rozdzielnie trzeba rozbudowaé zgodnie
ze schematem na rysunku E3, montowanych na szynie TH35.

o Instalacja oSwietleniowa
Instalacje o$wietleniowe sg wykonac¢ przewodem typu 3/4x1,5 mm2, rurach ochronnych i

w/t w $cianach. Wykona¢ nowe obwody oswietlenia.
Osprzet instalacyjny nalezy mocowaé¢ do podtoza w sposob trwaty zapewniajagcy mocne
i bezpieczne jego osadzenie.

e Oswietlenie ewakuacyjne
Obiekt beda wyposazone w oswietlenie ewakuacyjne o czasie pracy awaryjnej co najmnie;j

1 h, zapewniajace nat¢zenie $wiatta 1 IX. Czas wilaczenia oswietlenia ewakuacyjnego po
zaniku o$wietlenia podstawowego powinien by¢ mniejszy niz 2 sekundy. Zastosowano
oprawy, indywidualne z wbudowanymi akumulatorami. Droga ewakuacji bedzie
oznakowana tabliczkami informacyjnymi fluoryzujacymi na $cianach, oraz istniejacymi
pod$wietlanymi znakami. Zasilanie projektowanego systemu odbywaé si¢ bedzie z
rozbudowywanej rozdzielnicy Przewod zasilajacy 4x1,5mm2. Oprawy do $wiecenia tylko
w awarii (na ciemno), muszg posiada¢ atest CNBOP .

¢ Instalacja gniazd 1-fazowych
Instalacja Instalacja gniazd wtykowych hali jest istniejagca przewody zachowaé ,osprzet

podlega wymianie na nowy. Likwidacji podlega gniazdo tréjfazowe oraz istniejace
taczniki oswietlenia. Oprzewodowanie instalacji gniazd wtykowych bedzie pozostawione
(o ile pomiary wykaza dobry stan przewodoéw), zostang tylko wymienione gniazda
wtykowe 230V na typ Legrand Niloe IP44. Zasilanie z rozbudowywanej rozdzielni .
Nalezy sprawdzi¢ dziatanie zabezpieczen w rozbudowywanej rozdzielnicy. W obwodach
zasilania s3 wymagane wyltaczniki réznicowopragdowe o pradzie zadziatania 30mA.
Osprzet instalacyjny nalezy mocowaé¢ do poditoza w sposob trwaty zapewniajacy mocne
I bezpieczne jego osadzenie.
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e Ochrona przeciwporazeniowa.
Jako podstawowa ochrone¢ od porazen pradem elektrycznym zastosowano izolacj¢ robocza

1 ochronng kabli, przewodow i urzadzen.

Jako $rodek ochrony przed dotykiem posrednim przewidziano dostatecznie szybkie
samoczynne wylaczenie zasilania. System zasilajacej sieci zewnetrznej TNC, wewngtrznej
TNS.

Obudowy metalowe, oraz konstrukcje metalowe mogace znalezé¢ si¢ pod napieciem (
np konstrukcje koszy z napedem) nalezy uziemié, wedlug obowiazujacych norm w

tym temacie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty

przedstawicielowi Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektows, ST oraz poleceniami i

ustaleniami przekazanymi przez przedstawiciela Zamawiajgcego.
6.1. Zasady kontroli jakoSci robot elektrycznych

Celem kontroli robét powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
o0siggna¢ zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca
powinien zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Przedstawiciel Zamawiajacego moze zazadac od
Wykonawcy przeprowadzenie badan w celu demonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
zadawalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdbw oraz robot w
okresie zapewniajacym stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Zakres badan i sposob wykonania zatwierdza Przedstawiciel Zamawiajgcego, aby zapewnic
wykonanie robot zgodnie z kontraktem.

Wykonawca dostarczy Przedstawicielowi Zamawiajgcego $wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazng legalizacje i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Przedstawiciel Zamawiajgcego bedzie moze dokona¢ inspekcji prawidlowosci
wykonywanych badan na kazdym etapie pracy.

Przedstawiciel Zamawiajacego bedzie przekazywaé Wykonawcy informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. W przypadku stwierdzenia przez Przedstawiciela
Zamawiajgcego nieprawidlowosci wykonanych badan dotyczacych instalacji elektrycznych,
instalacja ta lub jej elementy moga nie zosta¢ uznane jako wykonane niezgodnie z niniejsza
ST.

Wszystkie stosowane wyroby budowlane powinny spetnia¢ wymagania okreslone niniejszych
specyfikacji.
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Dla prac elektrycznych, ktore podczas procesu technologicznego ulegaja zakryciu termin
wykonania badan nalezy uzgodni¢ z Przedstawicielem Zamawiajacego.

Przedstawiciel Zamawiajgcego powinien mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu
probek.

Na zlecenie Przedstawiciela Zamawiajacego Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe
badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Przedstawiciela
Zamawiajacego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Przedstawiciela
Zamawiajacego.

6.3. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Przedstawicielowi Zamawiajacego kopie raportow z
wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakoSci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Przedstawicielowi Zamawiajacego 1 na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.
6.4. Kontrola i badania prowadzone przez Przedstawiciela Zamawiajacego w trakcie
robot
Dla celéw kontroli jakoS$ci 1 zatwierdzenia, Przedstawiciel Zamawiajacego uprawniony jest do
dokonywania kontroli, probek 1 badania materialow u zrodta ich wytwarzania 1 zapewniona
mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
Przedstawiciel Zamawiajacego, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawcg, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z
wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
Przedstawiciel Zamawiajacego moze pobiera¢ probki materiatlow i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sa niewiarygodne, to Przedstawiciel Zamawiajacego poleci Wykonawcy lub
zleci niezaleznym laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow 1 robot z
dokumentacja projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.
W trakcie wykonywania robot instalacji elektrycznych nalezy wykona¢ kontrole robot w
nastgpujacym zakresie:
Poprzez ogledziny
e Zgodnosci doboru parametréw technicznych z dokumentacja projektowa,
przepisami techniczno-budowlanymi, normami i wiedza techniczna,
e Parametry jako$ciowe energii elektrycznej (np.: dopuszczalny tgp, THD )
e Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna,
e Koordynacje izolacji pomig¢dzy poszczegodlnymi instalacjami ze szczegdlny
uwzglednieniem potaczen instalacji elektrycznych (wysokopradowych) i
teletechnicznych (niskopradowych),
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e Poprawnego montazu,

e Kompletno$ci wyposazenia,

e Poprawnosci wyposazenia,

Poprawnosci utozenia i oznaczenia,

Braku widocznych uszkodzen,

Nalezytego stanu izolacji,

Kolorystyki przewodow

Systemu oznaczen

Inne (np.: estetyka wykonania , zabezpieczenia polaczen, sygnalizacji , itp )

Poprzez przeprowadzone badania i pomiary:
e Wlasciwego wykonania potaczen w obwodach gltéwnych i sterowniczych,
Wiasciwego wykonania polgczen wyréwnawczych
Uzyskania wlasciwej rezystancji uziemienia,
Skutecznosci ochrony od porazen .
Funkcjonalno$ci zainstalowanych urzadzen i zabezpieczen,

Sprawdzenie stopnia ostony dla I[P4XX i stopni mniejszych okreslajacych
odpornos¢ dla ciat statych .

6.5. Certyfikaty i deklaracje
Przedstawiciel Zamawiajacego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polska Normg lub
e aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktore
spetniaja wymogi ST.
Wykonawca robo6t elektrycznych musi posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta
materialow przeznaczonych do zastosowania, a w razie potrzeby poprze¢ je wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan dostarczy Wykonawca
Przedstawicielowi Zamawiajacego.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.6. Dokumenty prowadzonych robot

Dokumentacja budowy powinna by¢ zgodna z art. 3 pkt 13 Ustawy — Prawo budowlane.
Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej i
udostgpniania jej do wgladu przedstawicielom uprawnionych organow.

7. OBMIAR ROBOT

e Przedmiar robot

Zakres prac niezbednych do wykonania dla prawidlowe;j realizacji i funkcjonowania instalacji
elektrycznych jest okreslony w przedmiarze robot. Przedmiar robot powinien by¢ wykonany
na podstawie Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2004 r. w sprawie
metod i podstaw sporzadzenia kosztorysu inwestorskiego, stanowigcego podstawe do
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okreslenia warto$ci zamowienia na roboty budowlane oraz metody i podstawy obliczania
planowanych kosztow prac projektowych i planowanych kosztow robot budowlanych.
Przedmiar robot powinien zawiera¢ zestawienie przewidywanych do wykonania rob6t
podstawowych w kolejnosci technologicznej ich wykonania wraz z ich szczegétowym
opisem, miejscem wykonania lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdétowy opis z
wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot podstawowych. Powinno
ono takze zawiera¢ wskazanie podstaw do ustalania cen jednostkowych robot lub
jednostkowych naktadéw rzeczowych.

e Ogo6lne zasady obmiaru robdt i prowadzenia ksigzki obmiarow

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres robot wykonywanych zgodnie z dokumentacja
projektowa i szczegodtowa specyfikacja techniczng w jednostkach ustalonych w Przedmiarze
Robot. Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rzeczywisty obmiar robot
budowlanych. Obmiaru wykonywanych robo6t dokonuje w sposob ciagly kierownik robot.

Za wyjatkiem sytuacji jasno okreslonych i wyraznie opisanych w Specyfikacjach
Technicznych lub Przedmiarze Robot, obmiarowi podlegaja wytacznie Roboty State. Roboty
nalezy obmierza¢ netto do wymiaréw pokazanych na Rysunkach lub pisemnie zleconych
przez Przedstawiciela Zamawiajacego, chyba ze wyraznie inaczej opisano to lub nakazano w
Kontrakcie.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt musza by¢
zaakceptowane przez Przedstawiciela Zamawiajgcego.

Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca powinien posiadaé¢ wazne
swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe muszg by¢ przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w caltym okresie trwania robot.

e Harmonogram przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem robét, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach 1 zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robdt zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢dg wykonane w sposob
zrozumiaty 1 jednoznaczny.

8. ODBIOR INSTALACJI

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Wystepuja nastepujace rodzaje odbioréw: odbidr czgsciowy, odbior etapowy, odbidr robodt
zanikajacych lub ulegajacych zakryciu, odbior koncowy, odbior po okresie rekojmi, odbidr
ostateczny (pogwarancyjny). Ponadto wyst¢puje odbior instalacji i urzadzen technicznych.
Zasady odbiorow robot moze okre§la¢ umowa o roboty budowlane.

8.2. Odbior miedzyoperacyjny robét

Odbiory miedzyoperacyjne sg elementem kontroli jakosci robot poprzedzajacych wykonanie
instalacji i w szczegdlno$ci powinny im podlegac¢ prace, ktérych wykonanie ma istotne
znaczenie dla realizowanej instalacji, np. ma nieodwracalny wptyw na zgodne z projektem i
prawidtowe wykonanie elementow tej instalacji.

Odbiory migdzyoperacyjne nalezy dokonywac szczegoélnie, jezeli dalsze roboty beda
wykonywane przez innych pracownikow.
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Odbiory miedzyoperacyjne nalezy przeprowadzac¢, przyktadowo w stosunku do nast¢pujacych
rodzajow robot:

¢) wykonanie przej$¢ dla przewoddw przez $ciany i stropy — umiejscowienie i wymiary
otworu;

d) montaz elementéw obiektowych wspotpracujacych z innymi instalacjami

Po dokonaniu odbioru mi¢dzyoperacyjnego nalezy sporzadzi¢ protokoét stwierdzajacy jakosé
wykonania robot oraz potwierdzajacy ich przydatnos¢ do prawidlowego wykonania instalacji.
W protokole nalezy jednoznacznie identyfikowa¢ miejsca i1 zakres robdt objetych odbiorem.
W przypadku negatywnej oceny jakosci wykonania robot albo ich przydatnosci do
prawidlowego wykonania instalacji, w protokole nalezy okresli¢ zakres i termin wykonania
prac naprawczych lub uzupetiajacych. Po wykonaniu tych prac nalezy ponownie dokonaé
odbioru mig¢dzyoperacyjnego.

8.3. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Wszystkie czgsci robot zanikajace oraz ulegajace zakryciu takie jak uktadanie przewodow
pod tynkiem itp. muszg by¢ zgtaszane przez Wykonawce do odbioru przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

8.4. Odbior techniczny koncowy

Odbior techniczny koncowy nalezy wykonaé po spetnieniu nastepujacych warunkow:

a) zakonczono wszystkie roboty montazowe zwigzane z wykonaniem poszczegolnych
instalacji;

b) dokonano badan odbiorczych, z ktorych wszystkie zakonczyly si¢ wynikiem pozytywnym;
¢) zakonczono uruchamianie urzadzen

d) stan urzadzen i przygotowane miejsce pracy odpowiadaja warunkom BHP i ochrony
przeciwpozarowe;j.

Przy odbiorze koncowym nalezy przedstawi¢ dokumenty:

a) projekt techniczny powykonawczy instalacji (z naniesionymi ewentualnymi zmianami
1 uzupetnieniami dokonanymi w czasie budowy);

b) dziennik budowy;

¢) potwierdzenie zgodnosci wykonania instalacji z projektem technicznym, warunkami
pozwolenia na budowg i przepisami;

d) obmiary powykonawcze;

e) protokoty odbioréw miedzyoperacyjnych

f) protokoty wykonanych badan odbiorczych

g) dokumenty dopuszczajace do stosowania w budownictwie wyroby budowlane, z ktorych
wykonano instalacje¢

h) dokumenty wymagane dla urzadzen podlegajacych odbiorom technicznym

1) instrukcje obstugi 1 gwarancje wbudowanych wyrobow

j) instrukcje obstugi poszczegdlnych instalacji

W ramach odbioru koncowego nalezy:

a) sprawdzi¢ czy instalacje wykonano zgodnie z projektem oraz z projektem
technicznym powykonawczym

b) sprawdzi¢ protokoty odbioréw migdzyoperacyjnych

¢) sprawdzi¢ protokoty zawierajace wyniki badan odbiorczych

d) uruchomic¢ instalacje, sprawdzi¢ osigganie zaktadanych parametrow

Odbidr koncowy konczy si¢ protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania lub

protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania, wraz z
podaniem przyczyn takiego stwierdzenia.
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Protokot odbioru konicowego nie powinien zawiera¢ postanowien warunkowych. W
przypadku zakonczenia odbioru protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania instalacji
do uzytkowania, po usuni¢ciu przyczyn takiego stwierdzenia nalezy przeprowadzi¢ ponowny
odbior instalacji. W ramach odbioru ponownego nalezy ponadto stwierdzi¢ czy w czasie
pomiedzy odbiorami elementy instalacji nie ulegty destrukcji spowodowanej korozja,
zamarzni¢ciem wody instalacyjnej lub innymi przyczynami

8.5. Odbidr po okresie rekojmi
Pod koniec okresu rekojmi Przedstawiciel Zamawiajacego lub wiasciciel obiektu organizuje
odbior ,,po okresie rekojmi”.

8.6. Odbior ostateczny — pogwarancyjny

Odbior ostateczny — pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z
usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym lub/oraz przy odbiorze po okresie
rekojmi oraz ewentualnych wad zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny obiektu z uwzglgdnieniem zasad
odbioru koncowego.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Zasady rozliczania i ptatno$ci za wykonane roboty okre§lone zostang w umowie na
wykonanie robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Przepisy prawne

- Ustawa z dnia & lipca 1994 r. ,,Prawo Budowlane”, z p6zniejszymi zmianami.

(tekst jednolity Dz.U.2017 poz 1332)

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zaméwien Publicznych

- Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997 r. o ochronie os6b i mienia

- Ustawa z dnia 29 sierpnia 1997 r. o ochronie danych osobowych

- Ustawa z dnia 22 stycznia 1999 r. o ochronie informacji niejawnych

- Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 18 pazdziernika 2005 r. w sprawie
organizacji i funkcjonowania kancelarii tajnych

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie
szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych,
wykonania i odbioru robdot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002r w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (tekst
jednolity Dz. U. 2015, poz.1422 z dnia 18 wrze$nia 2015t.) wraz ze zmianami
(Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 14 listopada 2017 r.

zmieniajgce Rozporzadzenie w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac
budynki i ich usytuowanie Dz. U. 2017 poz. 2285) .

10.2. Polskie normy

Normy Polskie aktualne, przywotane w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa z dnia 14 grudnia 1994 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie z pézniejszymi zmianami

11. Wymagania ogélne dotyczace BHP przy wykonywaniu robét elektrycznych
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Przy wykonywaniu robot kazdy wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania
obowigzujacych przepisow w zakresiec BHP,

Podstawowym aktem prawnym obowigzujacym w zakresie BHP jest ustawa Kodeks
Pracy z dnia 26 czerwca 1974 r z pdzniejszymi zmianami.

W Dz. U.2002 nr 199, poz. 1673 i nr 200 , poz. 1679 opublikowano dwie ustawy,
ktoére wprowadzaja zmiany do Kodeksu Pracy z dniem 1 stycznia 2003 r.

Ogolne przepisy bezpieczenstwa i ochrony pracy uje¢te zostaly w Rozporzadzeniu
Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. (tekst jednolity Dz. U.
Nr 169, poz. 1650 z 2003 r.).

Sprawy bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach elektrycznych
szczegdtowo reguluje Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r.
(Dz. U. 1999 nr 80, poz. 980).

Innymi przepisami dotyczacymi budownictwa, zmienionymi i dostosowanymi do
wymogow obowigzujacych w Unii Europejskiej, uwzgledniajacych postanowienia
dyrektyw EWG jest Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 6 lutego 2003 r. w
Sprawie bezpieczenstwa i ochrony pracy podczas wykonywania robot budowlanych
(Dz. U. Nr 47, poz. 401),

Przy wykonywaniu prac przy liniach napowietrznych wymagana jest szczegdlna
sprawnos¢ psychofizyczna zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Pracy i polityki
Socjalnej z dn.28.05.1996 r. (Dz. U. Nr 62 poz. 287),

Przy pracach wykonywanych przy urzadzeniach pod napigciem powinny pracowaé co
najmniej dwie osoby na podstawie Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej
z dnia z dnia 28.05.1996 r. (Dz. U. Nr 62, poz. 288),

Wykonawca rob6t powinien przestrzega¢ wymagan generalnego wykonawcy w
zakresie BHP,

Wykonawca robot powinien mie¢ uprawnienia budowlane oraz $wiadectwo
kwalifikacyjne D 1 E w zakresie dozoru i eksploatacji instalacji 1 urzadzen
elektroenergetycznych, zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Gospodarki, Pracy i
Polityki Spotecznej z dnia 28 kwietnia 2003 r. W sprawie szczegdlowych zasad
stwierdzenia posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujace si¢ eksploatacja urzadzen,
instalacji i sieci (Dz. U. 2003 nr 89, poz. 828; nr 129, poz. 1184),

Kwalifikacje personelu wykonawcy robot powinny zosta¢ stwierdzone przez wtasciwa
komisje egzaminacyjng i udokumentowane waznym zaswiadczeniem kwalifikacyjnym
DiE.
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